
马达控制驱动 IC

■ 产品简介

UMW L9110S 是为控制驱动电机而设计的一款两通道推挽式功率放大专用集成电路。它将分立电路

集成 在单片 IC 之中，使外围器件变少，成本降低，整机可靠性提高。

UMW L9110S 芯片有两个输入控制端，可以控制两个输出端直接驱动电机的正反转动。该芯片被广泛

应用 于玩具汽车电机驱动、脉冲电磁阀门驱动，步进电机驱动和开关功率管等电路上。

■ 产品特点

■ 产品用途

■ 封装形式和管脚定义功能

● 电源电压范围 2.2～6.5V

● 低静态工作电流

● 较低的饱和压降

● 脉冲电磁阀门驱动

● 玩具汽车电机驱动

● TTL/CMOS 输出电平兼容，可直接与 CPU I/O 连接

● 外部器件少

● 封装形式：DIP8，SOP8

● 步进电机驱动

● 驱动开关功率管

管脚序号 管脚定义 功能说明

1 OA A 路输出管脚

2 VCC 电源正极

3 VCC 电源正极

4 OB B 路输出管脚

5 GND 电源地

6 IA A 路输入端

7 IB B 路输入端

8 GND 电源地
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■ 极限参数

项目 符号 说明 极限值 单位

电压

`

VCC 电源电压 -0.3～+8.0 V
Vin 输入电压 -0.3～VCC V

耗散功率 PD SOP8/DIP8 500 mW

温度

Tw 工作温度范围 -30—85
℃

Tc 存储温度范围 -50—125
Th 焊接温度 260 ℃,10s

注：极限参数是指无论在任何条件下都不能超过的极限值。如果超过此极限值，将有可能造成产品劣化等物理性损伤；

同时在接近极限参数下，不能保证芯片可以正常工作。

■ 电学特性参数（TA=25℃ VCC=5V）

符号 项目 测试条件 最小 典型值 最大 单位

VCC 工作电压 2.2 5 6.5 V

ICC 静态电流 空载 0.2 2 uA

IIN 输入电流 VIN=VDD or GND 0.1 2 uA

VINL 输入低电压 IA、IB 0 0.25VCC V

VINH 输入高电压 IA、IB 0.7VCC VCC V

VAB1 输出饱和电压 IOUT=100mA 0.19 0.25 V

VAB2 输出饱和电压 IOUT=180mA 0.36 0.45 V

■ 输入输出波形图
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■ 逻辑图

■ 典型应用

输入 输出
备注

IA IB OA OB
L L L L 刹车

L H L H 正转/反转

H L H L 反转/正转

H H H H 刹车
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■ 封装信息

DIP 8

B、8-pin plastic SOP (225mil)
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SOP 8

TO220-5L
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