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四通道差分线路驱动器 ES2631
1、概述

ES2631 是一款四路互补输出RS422接口发送器，接收5V TTL数

字信号，输出一对满足RS422接口电平及时序要求的差分信号，

用于驱动差分传输介质。接口电平满足TIA/EIA-422B协议规

范。器件PIN口兼容TI公司AM26C31。

2、产品特点

 5V工作电压

 兼容 EIA RS-422 的输出

 兼容TTL输入

 互补输出

 断电时具有高输出阻抗

 使能输入

3、产品应用

 电机编码器

 温度、压力传感器

 军用：雷达、声纳及电子成像

4、功能框图
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四通道差分线路驱动器 ES2631

5、管脚图

管脚编号 管脚名称 管脚属性 管脚描述

1 1A I RS422驱动器 1数据输入

2 1Y O 驱动器 1同相输出

3 1Z O 驱动器 1反相输出

7 2A I RS422驱动器 2数据输入

6 2Y O 驱动器 2同相输出

5 2Z O 驱动器 2反相输出

9 3A I RS422驱动器 3数据输入

10 3Y O 驱动器 3同相输出

11 3Z O 驱动器 3反相输出

15 4A I RS422驱动器 4数据输入

14 4Y O 驱动器 4同相输出

13 4Z O 驱动器 4反相输出

4 G I 驱动器使能(高电平有效)

12 GN I 驱动器使能(低电平有效)

16 VCC - 电源管脚

8 GND - 地管脚

ES 2631

XXXX

印章信息：

1、2631：型号ES2631

2、XXXX:生产批号
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四通道差分线路驱动器 ES2631
6、极限参数

芯片使用中，任何超过极限参数的应用方式会对器件造成永久的损坏，芯片长时间处于极限工作状

态可能会影响器件的可靠性。极限参数只是由一系列极端测试得出，并不代表芯片可以正常工作在此极

限条件下。正常工作范围请参考下文的推荐工作条件。

7、推荐工作条件

参数 符号 最小值 典型值 最大值 单位

供电电压 VCC 4.5 5 5.5 V

高电平输入电压 VIH 2 V

低电平输入电压 VIL 0.8 V

高电平输出电流 IOH 20 mA

低电平输出电流 IOL -20 mA

工作温度范围 TA -45 125 °C

参数 符号 参数范围 单位

供电电压 VCC -0.5  7 V

最大输入电压 VINMAX -0.5 ～VDD +0.5 V

输出电压 VOUTMAX -0.5  7 V

焊接温度 TSOLDERING 260 °C

贮存温度 Tstg -65  +150 °C

ESD(HBM) ESD(HBM) ±2000 V
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四通道差分线路驱动器 ES2631
8、电学参数

参数 符号 测试条件 最小值 典型值 最大值 单位

输入钳位电压 VIK VCC=MIN, II=-18mA -0.8 V

高电平输出电压 VOH VCC=MIN, IOH=-20mA 2.5 V

低电平输出电压 VOL VCC=MIN, IOL=20mA 0.5 V

关断态（高阻态）输出电流 IOZ VCC=MIN
VO=0.5V

20 μA
VO=2.5V

最大输入电压下输入电流 II VCC=MAX, VI=7V 10 μA

高电平输入电流 IIH VCC=MAX, VI=2.7V 20 μA

低电平输入电流 IIL VCC=MAX, VI=0.4V -50 μA

短路输出电流 IOS VCC=MAX 40 110 mA

供电电流 ICC VCC=MAX，所有输出悬空 28 33 mA

最多只能有一个输出端短路，且短路持续时间不应超过 1S

9、开关特性参数

1. 测试条件 VCC=5V，TA=25°C。

2. 除非特别说明，每个输出端的关断态即高阻态。

3. 测试电路如图 1，其中 CL包括了探针和插座的寄生电容；输入信号由波形发生器提供，且输入信号应

当满足：PRR≤1MHz，ZO≈50Ω，tr≤15ns，tf≤6ns；每个使能端都是单独测试的。

参数 符号 测试条件 典型值 最大值 单位

传输延迟时间（输出低到高电平） tPLH
CL=30pF,断开 S1和 S2

12 20
ns

传输延迟时间（输出高到低电平） tPHL 15 22

启动时间（输出高电平） tPZH
CL=30pF

RL=75Ω 20 30
ns

启动时间（输出低电平） tPZL RL=180Ω 20 26

关断时间（由高电平关断） tPHZ
CL=10pF,合上 S1和 S2

12 15
ns

关断时间（由低电平关断） tPLZ 35 45

同相反相输出斜交时间 tSKEW CL=30pF,断开 S1和 S2 2 5 ns
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四通道差分线路驱动器 ES2631

图 1 开关特性测试电路

4. 测试传输延时时间和输出斜交时间，需要断开 S1 和 S2，对应的测试波形如图 2。

图 2. 传输延时时间和输出斜交时间

5. 测试启动时间和关断时间，注意 S1 和 S2 状态有所不同，请参考上方的表格和图 3 分别调整开关状态

并测试。其中，波形 1 表示该驱动器在输入端和使能端信号的共同作用下，输出保持低电平状态，除非

使能端控制驱动器进入高阻态。波形 2 表示该驱动器在输入端和使能端信号的共同作用下，输出保持高

电平状态，除非使能端控制驱动器进入高阻态。

图 3. 启动时间和关断时间波形
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四通道差分线路驱动器 ES2631
10、典型应用

用于伺服系统的译码电路。

注意：

1.电路需要 5V电源，RS422总线的工作频率为 10MHz或更低，保证发送器和接收器对应的管脚

连接正确。

2.将芯片尽可能放置在靠近接口的位置上，这样可以减少连线电阻以降低总线的信号反射。如

果驱动器处于高阻态，可以在 A-B端口增加额外的大约为 200mV的偏置电压，提供失效安全防护。

在电源脚旁边放置一个 0.1μF的电容，可以减小电源耦合噪声，降低电源的内阻。
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四通道差分线路驱动器 ES2631
11、封装外形图SOP16

12、订购信息

符号
尺寸（毫米） 尺寸（英寸）

最小 最大 最小 最大

A 1.350 1.750 0.053 0.069

A1 0.100 0.250 0.004 0.010

A2 1.350 1.550 0.053 0.061

b 0.330 0.510 0.013 0.020

c 0.170 0.250 0.007 0.010

D 9.800 10.200 0.386 0.402

E 3.800 4.000 0.150 0.157

E1 5.800 6.200 0.228 0.244

e 1.270(BSC) 0.050(BSC)

L 0.400 1.270 0.016 0.050

θ 0° 8° 0° 8°

型号 封装形式 只/卷 卷/盒 只/盒 盒/箱 只/箱

ES2631 SOP16 4000 2 8000 8 64000
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