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产品概要产品概要产品概要产品概要    

ADP800传感器系列是奥松电子的数字差压传感器系列，专为大批量应用而设计。传感器以极高的

精度测量空气和非腐蚀性气体的压力，并且没有偏移漂移。 传感器的压力范围高达±500 Pa（±

2inH2O /±5 mbar），并且在测量范围的最底端也具有出色的精度。 

ADP800系列具有数字2线I2C接口，可轻松直接连接至微处理器。 

这些传感器的出色性能基于奥松电子的专利传感器技术。 压差由热传感器元件使用流通技术测

量。 久经考验的技术非常适合高质量的批量生产，是苛刻且对成本敏感的OEM应用的理想选择。 
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产品概要 

  

 

ADP800传感器系列是奥松电子的数字差压传感器系列，专为大批量应用而设计。传感器以极高的精度

测量空气和非腐蚀性气体的压力，并且没有偏移漂移。 传感器的压力范围高达±500 Pa（±2inch H

2

O /±

5 mbar），并且在测量范围底端也具有出色的精度。 

ADP800系列具有数字两线I2C接口，可轻松连接至微处理器。 

传感器的出色性能基于奥松电子的专利传感器技术。压差由热传感器元件对流经气体进行测量。 经过

验证的技术非常适合高质量的批量生产，对于苛刻且成本敏感的OEM应用是理想选择。 

  

 

 

ADP8xxADP8xxADP8xxADP8xx产品手册产品手册产品手册产品手册    

数字型差压传感器 
 出色的重复性、无漂移、无偏移 

 标定和温度补偿 

 

 

 

 

 
 

产品优点：
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产品优点： 

  

 

 高可靠性和长期稳定性
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 最佳信噪比

最佳信噪比最佳信噪比
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 经过行业验证的技术，拥有超过
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 专为批量生产而设计

专为批量生产而设计专为批量生产而设计

专为批量生产而设计 

  

 

 高处理能力
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高处理能力 

  

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



www.aosong.com 

 

2 

 

 

目录 

1. 订购信息 ............................................................................................................................................................................... 3 

2. 传感器性能 ........................................................................................................................................................................... 3 

2.1 差压规格

1 .......................................................................................................................................................... 3 

2.2 温度规格

4 .......................................................................................................................................................... 3 

3. 规格 ........................................................................................................................................................................................ 4 

3.1 电气规格 ............................................................................................................................................................. 4 

3.2 时序规格 ............................................................................................................................................................. 4 

3.3 机械规格 ............................................................................................................................................................. 4 

3.4 材料 ..................................................................................................................................................................... 4 

3.5 绝对最小和最大额定值 ..................................................................................................................................... 4 

4. 引脚分配 ............................................................................................................................................................................... 5 

5. 数字接口说明 ....................................................................................................................................................................... 5 

5.1 I2C 地址 ............................................................................................................................................................... 5 

5.2 I2C 序列 ............................................................................................................................................................... 5 

5.3 I2C 命令 ............................................................................................................................................................... 6 

5.3.1 开始连续测量 ............................................................................................................................................. 6 

5.4 校验和计算 ......................................................................................................................................................... 6 

5.5 转换为物理值 ..................................................................................................................................................... 6 

5.5.1 比例因子 ..................................................................................................................................................... 6 

5.5.2 压差 ............................................................................................................................................................. 7 

5.5.3 温度 ............................................................................................................................................................. 7 

6. 包装概述 ............................................................................................................................................................................... 7 

6.1 ADP80x –歧管连接 ........................................................................................................................................... 7 

6.2 尺寸 ADP81x –管连接 ...................................................................................................................................... 8 

6.3 外形尺寸 ............................................................................................................................................................. 8 

7. 焊接 ........................................................................................................................................................................................ 9 

8. 包装 ........................................................................................................................................................................................ 9 

9. 重要通知 ............................................................................................................................................................................... 9 



www.aosong.com 

 

3 

 

 

1. 订购信息订购信息订购信息订购信息 

订购ADP800系列差压传感器时，请使用下表中显示的部件名称和订货号。 

名称 构成因素 范围 I2C 地址 

ADP800-500Pa 
歧管安装座 500Pa - 双向 0x25 

ADP810-500Pa 
管连接 500Pa - 双向 0x25 

 

2. 传感器性能传感器性能传感器性能传感器性能 

2.1 差压规格差压规格差压规格差压规格1
 

 

参数 ADP8xx-500Pa 

测量范围 -500 to 500 Pa (-2 to 2 inH2O) 

零点精度 2，3 0.3 Pa 

跨度精度 2，3 3%读数 

零点重复性 3 0.1 Pa 

跨度重复性 3 0.5% 读数 

温度变化引起的跨度偏

移 
每10°C  < 0.5% 读数 

偏移稳定性 < 0.05 Pa /年 

流程步骤响应时间(τ63) < 5ms 

解析度 24 bit 

校准气体 空气 

流体兼容性 
空气， 氮气， 氧气，非凝露 

温度补偿范围 0 °C to +50 °C 

2.2 温度规格温度规格温度规格温度规格4
 

 

参数 数值 

测量范围 -40 °C to +85 °C 

解析度 24 bit 

准确性

4 
2 °C (-10 °C to 60 °C) 
3 °C (-40 °C to 85 °C) 

重复性 0.3°C 

 

 

 

1 
除非另有说明，否则所有传感器规格均在25°C且VDD = 3.3 V且绝对压力= 966 mbar的条件下有效。 

2 
包含重复性 

3 
总精度/重复性是零点和跨度精度/重复性的总和。 

4 
测得的温度是传感器整体的温度。 该温度值不仅取决于气体温度，还取决于传感器的周围环境。 仅使用信号测量气体温度将需

要采取特殊的预防措施，例如将传感器与外部温度影响隔离。 
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3. 规格规格规格规格 

3.1 电气规格电气规格电气规格电气规格 
 

参数 符号 状态 最小 典型值 最大 单位 备注 

电源电压 VDD  
4.75 

5V 

5.25 V  

电源电流 IDD 
测量 

 

3.8 5.5 mA  

空闲状态 
  

1.1 mA  

3.2 时序规格时序规格时序规格时序规格 
 

参数 符号 状态 最小 典型值 最大 单位 备注 

上电时间 tPU    25 ms 
传感器准备就绪的

时间 

软复位时间 tSR    2 ms 
软重置命令或退出

睡眠模式与传感器

就绪之间的时间 

I2C SCL频率 fI2C   100  kHz  

压差值更新率  连续模式  200  Hz  

3.3 机械规格机械规格机械规格机械规格 
 

参数 符号 状态 最小 典型值 最大 单位 备注 

允许超压 Pmax    1 bar  

额定爆破压力 Pburst  5   bar  

重量 W    8 g  

3.4 材料材料材料材料 
 

参数  

材料 PBT（聚对苯二甲酸丁二酯），玻璃（氮化硅，氧化硅），硅，金，FR4，静态密封有

机硅，环氧树脂，铜合金，无铅焊料 

REACH， RoHS                               符合REACH 、 RoHS 标准 

3.5 绝对最小和最大额定值绝对最小和最大额定值绝对最小和最大额定值绝对最小和最大额定值 
 

参数 范围 单位 

电压 -0.3 to 5.5 V 

引脚上的最大电压（SDA，SCL） -0.3 to VDD+0.3 V 

任何引脚上的输入电流 ±70 mA 

工作温度范围

1 -40 to +85 °C 

储存温度范围 -40 to +85 °C 

最高长期暴露湿度 40°C dew point  

ESD HBM (人体模型l) 2 kV 

 

 

1 
该参数针对空气和氮气。 在高温下长期暴露于（高浓度）氧气中会缩短产品寿命 
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4. 引脚分配引脚分配引脚分配引脚分配 

表1：ADP8xx-数字引脚分配（底视图）。 

 

引脚 名称 描述  

1 SCL 
串行时钟（I2C接口） 

2 VDD VDD 电源 

3 GND 
接地 

4 SDA 
串行数据（I2C接口） 

 

5. 数字接口说明数字接口说明数字接口说明数字接口说明 

ADP8xx采用I2C数字接口，以下是ADP8xx系列产品的指令集。  
 

5.1 I2C 地址地址地址地址 

下表列出了ADP8xx数字产品型号及其I2C地址。 

产品型号 I2C 地址 

ADP800-500Pa / ADP810-500Pa 0x25 (b 0100101) 

该地址后跟一个读或写位。 
 

5.2 I2C 序列序列序列序列 

这些命令是16bit的。 传感器数据以16bit进行输出，每个字后接一个8bit校验和，以确保通信的可靠性。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

I2C序列可以使用NACK和STOP条件中止。 

 

 

 

 

 

 

 

Dark areas with white text indicate that the sensor controls the SDA (Data) line. 

P CRCX[7:0] DataX[7:0] DataX[15:8] 
 

or 

P CRC2[7:0] Data2[7:0] Data2[15:8] 

or 

P CRC1[7:0] Data1[7:0] S   I2CAdr[6:0]  R Data1[15:8] 

I2C master sends read header and receives multiple 16bit words with CRC byte. 

Cmd[7:0] S   I2CAdr[6:0] W Cmd[15:8] 

I2C master writes 16 bit command 
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5.3 I2C 命令命令命令命令 

5.3.1 开始连续测量

开始连续测量开始连续测量

开始连续测量 

传感器同时测量压差和温度。 可以通过一个I2C读取命令读取两个测量结果。 

 

命令代码（十六进制） 温度补偿 平均 

0x372D 差压 更新速率10毫秒 

 

发送上述命令之一后，芯片将持续测量并更新测量结果。 仅使用I2C读取命令即可连续读取新结果。 

 

命令 连续读取 描述 

 
字节1: 差压原始数据高 8位 

开始连续测量后，测量结果即可读出来。 
温度和比例因子不需要(每次)读出。读取

动作可通过NACK和STOP终止。 

 字节2: 差压原始数据低 8位 

 字节3: CRC 
 

字节4: 温度数据高 8位 

连续测量 字节5: 温度数据低 8位 

 
字节6: CRC 

 
字节7: 比例因子高8位 

 
字节8: 比例因子低8位 

 
字节9: CRC 

 

5.4 校验和计算校验和计算校验和计算校验和计算 

校验和字节由具有以下属性的CRC算法生成： 
 

属性 值 

名称 CRC-8 

受保护的数据 read data 

宽度 8 bit 

多项式 0x31 (x8 + x5 + x4 +1) 

初始化 0xFF 

反映输入 False 

反映输出 False 

最终异或 0x00 

示例 CRC(0xBEEF) = 0x92 

 
5.5 转换为物理值转换为物理值转换为物理值转换为物理值 

差压和温度传感器信号到物理值的转换是通过比例因子完成的。 

 

5.5.1 比例因子

比例因子比例因子

比例因子 
 

参数 ADP8xx-500Pa 

压差 (Pascal) 60 Pa-1 

压差 (inches H2O) 14’945 (inH2O)-1
 

温度 (°C) 200 °C-1 
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5.5.2 压差

压差压差

压差 

从传感器读取的数字校准差压信号是一个带符号的整数（二进制补码）。 通过将整数值除以比例因子可以

将其转换为物理值。 

压差 = 传感器输出/比例系数 

 
5.5.3 温度

温度温度

温度 

从传感器读取的数字校准温度信号是一个带符号的整数（二进制补码）。 通过将整数值除以比例因子可以

将其转换为物理值。 

温度（℃）= 传感器输出/比例因子 

 

 
 

6. 包装概述包装概述包装概述包装概述 

6.1 ADP80x ––––歧管连接歧管连接歧管连接歧管连接 

图

图图

图1：
：：

：ADP80x   所有尺寸以毫米为单位。 
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A 

B 

SCL VDD GND SDA 

6.2 尺寸尺寸尺寸尺寸ADP81x ––––管连接管连接管连接管连接 

图

图图

图2：
：：

：ADP81x   所有尺寸以毫米为单位。 

6.3 外形尺寸外形尺寸外形尺寸外形尺寸 

图

图图

图3：
：：

：PCB安装尺寸（顶视图=传感器侧）。 所有尺寸以毫米为单位。 

A：传感器整体尺寸 

B：额外的螺钉安装孔（可选） 

如果传感器未安装在PCB上并通过电缆连接，则建议使用ADP800系列盖帽。 
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7. 焊接焊接焊接焊接 

需要客户使用手工焊接ADP800系列传感器，回流焊可能会损坏传感器。 

 

 

8. 包装包装包装包装 

ADP8xx每50个装在一个托盘中。 托盘尺寸为413mm x 178mm x 30mm。 

 

 

 

 

9. 重要通知重要通知重要通知重要通知 

 

警告，人身伤害

警告，人身伤害警告，人身伤害

警告，人身伤害 

该产品不可用于安全设备或停止紧急情况的设备，或者应用于由于产品故障而导致人身伤害的地方。如

不遵守这些说明，会导致死亡或严重的人身伤害。 

如果违反以上规定而购买或者使用此产品的，应当赔偿，并且保证奥松电子及其人员、子公司、分支机构和

分销商，免于任何索赔等费用。 

 

 

ESD 防范
防范防范

防范 

ADP8xx的电路元件的设计易受电磁干扰。因此，在操作设备时奥松电子推荐使用标准ESD 防范。 
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质保

质保质保

质保 

奥松电子不对产品的应用做任何保证、担保和提示，或者对任何产品或电路的应用或使用承担任何责任。

“典型值”系数在不同的应用中会有变化。所有的操作系数，包括“典型值” 都必须由客户的技术专家证明其应用

是有效的。 

奥松电子有权改变产品规格和其信息，有权改进其可靠性、功能和设计。 

ASAIR®是奥松电子的商标。 

 

请注意， 

 对于有质量问题的书面描述需要在问题出现 

14 天内提供给奥松电子； 

 如因以下原因产生的质量问题，奥松电子将给客户满意答复：设计、材料、工人操作； 

 产生质量问题的产品可返回奥松电子，运费由买方负担； 

 质保期内产品才受理维修或者替换事宜； 

 

 
 


